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Linde Material Handling

Wézki wysokiego sktadowania

Ri14 - Ri18
Udzwig nominalny 1.4 t-1.8 t | Seria 1121

Kompaktowy profesjonalista magazynowy

—>

%

l

Wydajny i efektywny woézek reach truck do zastosowan standardowych

Idealny do sktadowania palet, pracy w systemach blokowych i regatowych oraz do transportu
wewnetrznego

Kompaktowa budowa i zintegrowana bateria Li-ION (i) w standardzie zapewniaja wysoka zwrotnos¢
UdZwig do 1,8 tony i wysokos¢ podnoszenia do 11 metrow

Ergonomiczne stanowisko operatora i szereg funkcji bezpieczenstwa zapewniaja komfort
i bezpieczenstwo pracy

Mozliwos¢ indywidualnego dostosowania do wymagan klienta dzieki szerokiej gamie wariantow
masztow i wyposazenia



DANE TECHNICZNE (zgodnie z vDI 2198)

11 Producent Linde MH Linde MH Linde MH Linde MH Linde MH
Typ wozka _ Ri14/1504 Ri16/1504 Ri14/1505 Ri16/1505 Ri18/1505

éf‘: 1.2a Seria 1121-01 1121-01 1121-01 1121-01 1121-01
Z’_ 13 Naped Bateria Bateria Bateria Bateria Bateria
§ 14 Operowanie Pozycja siedzaca Pozycja siedzaca Pozycja siedzaca Pozycja siedzaca Pozycja siedzaca
;é 15 Udzwig / tadunek Q) 14 16 14 16 18
-§ 1.6 0dlegtos¢ $rodka ciezkosci ¢ (mm) 600/500 600/500 600/500 600/500 600/500
1.8 0dl.srodka osi do czota widet X (mm) 272 373 266 367 439
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1275 1381 1275 1381 1453
21 Masa wiasna kg 2959 3003 3384 3447 3632
23 Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 1757/1202 1850/1153 1934/1450 2055/1392 2218/1414
2.4 Obciazenie osi, widty wysuniete, z tadunkiem, przdd/tyt kg 503/3856 475/4128 533/4251 504/4543 558/4874
25 Obciazenie osi, widty wsuniete, z tadunkiem, przod/tyt kg 1397/2962 1587/3016 1567/3217 1785/3262 2019/3413
31 Gumowe opony, SE, pneumatyczne, poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
> 3.2 Rozmiar opony, przéd @360 x 130 0 360 x 130 0360 x 130 0360 x 130 0 360 x 130
§_ 33 Rozmiar opony, tyt @285 x 100 @ 285 x 100 0 285 x 100 @ 285 x 100 0 285 x 100
3 3.5 Kota, ilos¢, przod/tyt (x = koto napedowe) 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2
.g 37 Szerokos¢ wazka, tyt b11 (mm) 167 167 ne7 ne7 ne7
= 3.9 llos¢ kot hamowanych hamulcem awaryjnym 2 2 2 2 2
3.10 Kota hamowane hamulcem postojowym 1 1 1 1 1
41 Przechyt przod/ tyt: masztu/karetki widet a/B (°) 2.0/4.0 2.0/4.0 2.0/4.0 2.0/4.0 2.0/4.0
4.2 Wysokos¢ masztu, ztozonego h1 (mm) 2435 2435 3385 3385 3385
43 Wolny skok h2 (mm) 1775 1775 2725 2725 2725
4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3 (mm) 5720 5720 8570 8570 8570
4.5 Wysokos¢ masztu, roztozonego h4 (mm) 6275 6275 9186 9186 9186
4.7 Wysokos¢ kabiny hé (mm) 2245 2245 2245 2245 2245
4.8 Wysoko$¢ siedziska w odniesieniu do wysokosci SIP / stojacej h7 (mm) 1183/- 1183/- 1183/- 1183/- 1183/-
410 Wysokos¢ ramion podporowych h8 (mm) 308 308 308 308 308
419 Catkowita dtugos¢ 11 (mm) 2365 2370 2371 2376 2376
4.20 Diugos¢ od czota widet 2 (mm) 1215 1220 1221 1226 1226
421 Catkowita szerokos¢ b1/b2 (mm) 1260/1270 1260/1270 1260/1270 1260/1270 1260/1270
422 Wymiary widet DIN 150 2331 s/e/I (mm) 40/80/1150 45/100/1150 40/80/1150 45/100/1150 45/100/1150
4.23 Karetka widet 1SO 2328, Klasa/Typ A, B 2A 2A 2A 2A 2A
4.24 Szerokos¢ karetki widet b3 (mm) 770 770 770 770 770
425 Rozstaw widet b5 (mm) 296/690 316/710 316/710 316/710 316/710
4.26 0dlegtos¢ miedzy ramionami két / powierzchniami tadunkowymi b4 (mm) 920 920 920 920 920
4.28 odlegtos¢ wysuwu 14 (mm) 457 564 451 558 630
4.31 Przeswit pod masztem m1 (mm) 75 75 75 75 75
4.32 Przeswit pod wozkiem, na $rodku miedzy osiami m2 (mm) 50 50 50 50 50
4.341 Szer. kor. z paleta 1000 x 1200 w poprzek widet Ast (mm) 26412 266412 2646"2 26682 2686"2
4.34.2 Szer. kor. z paleta 800 x 1200 wzdtuz widet Ast (mm) 2709V2 271592 271412 27202 272502
4.35 Promien skretu Wa (mm) 1498 1596 1498 1596 1665
4.37 Dtugos¢ z ramionami podporowymi 17 (mm) 1633 1739 1633 1739 1811
5. Predkos¢ jazdy, z/bez tadunku km/h 13/1399 13/1399 /11 (13/13)99 /11 (13/13)99 1/1 (13/13)29
5.1.1 Predkos¢ jazdy do tytu, z/bez fadunku km/h 13/1399 13/1399 /1 (13/13)2 9 /1 (13/13)2 9 /1 (13/13)2 9
5.2 Predko$¢ podnoszenia, z/bez tadunku m/s 0.6/0.61 0.6/0.61 0.6/0.61 (0.67/0.69)”  0.6/0.61(0.67/0.69)”  0.6/0.61 (0.67/0.69)”
:§ 5.3 Predkos¢ opuszczania, z/bez tadunku m/s 0.57/0.55 0.57/0.55 0.57/0.56 0.57/0.56 0.57/0.56
= Y predkos¢ wysuwu, z/bez tadunku m/s 0.17/0.17 0.17/0.17 0.17/0.17 0.17/0.17 0.17/0.17
-§" 5.7 Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku % 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0
5.8 Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z/bez tadunku % 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0 10.0/10.0
5.9 Przyspieszenie, z/bez tadunku s 47/4.39 4.8/4.39 5.0/4.4 (4.8/41)9 4.9/A4 (47/47) 49/44 (4.8/4.2))
5.10 Hamulec hydr./mech. hydr./mech. hydr./mech. hydr./mech. hydr./mech.
6.1 Silnik napedowy, wydajnos¢ przy pracy przez S2 60 minut kw 5.7 5.7 57 57 57
6.2 Silnik podnoszenia, wydajnos¢ przy S3 15% kw 12 12 12 (15)Y 12 (15)Y 12 (15)Y
6.3 Bateria zgodnie z DIN 43531/35/36 A, B, C, brak Li-ION Li-ION Li-ION Li-ION Li-ION
6.4 Napiecie baterii / nominalna pojemnos¢ (Sh) (V)/(Ah) 0. kwh (48)/(414) (48)/(414) (48)/(414) (48)/(414) (48)/(414)
6.4.3 Pojernnos¢ energetyczna baterii kwh 21.5/17.29 21.5/17.29 21.5/17.29 21.5/17.29 21.5/17.29
6.5 Ciezar baterii (+/- 5%) kg 269 269 269 269 269
6.6 Zuzycie energii zgodne z DIN EN 16796 kwh/h 279 299 3(2.6)” 3.5(3)7 36 (32"
6.6.1 Ekwiwalent C02 zgodnie 7 DIN EN 16796 kg/h 146" 1,579 162 (1.4)) 1.89 (1.62)" 195 (173)"
6.7 Zdolnos¢ przetadunkowa zgodnie z VDI 2198 t/h 56% 64% 54 (57) 60 (64)" 67 (71))
6.8 Zdolno$¢ przetadunkowa zgodnie z VDI 2198 t/kwh 199 209 16 (17)) 17 (18)) 18 (20)"
10.7 Poziom ci$nienia akustycznego LpAZ (przy siedzisku operatora) dB(A) 65 65 65 65 65

1) w tym 200 mm (min.) zapasu bezpieczeristwa

2) w wybranych konfiguracjach wozka wymagane jest ograniczenie wsuniecia,
zalezne od typu i parametréw masztu.

3)  w zaleznosci od ustawien wydajnosci

7 0pcjg PowerDrive

7 opcja PowerWysokosci podnoszenia
zainstalowana / uzyteczna pojemnos¢ energetyczna
7 opcja PowerDrive / PowerWysokosci podnoszenia
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TABELA MASZTOW

MASZTY TRIPLEX (w mm)

Seria 1504
Wysokosci
v . h3: 4520 h3: 5270 h3: 5720 h3: 6170 h3: 7070 h3: 8270 h3: 8570
podnoszenia
Wymi hi: 2035 h1: 2285 hi: 2435 hi: 2585 hi: 2885 h1: 3285 h1: 3385 hi: 3535
V"";"Y ) h2: 1375 h2: 1625 h2: 1775 h2: 1925 h2: 2225 h2: 2625 h2: 2725 h2: 2875
(WYSOROSK] hd: 5061 h4: 5811 h4: 6261 hd: 6711 hd: 7611 h4: 8811 h4: 9111 hd: 9561
Oznaczenie typu
producenta:
R4 (@) (@] O (@] (@] O O (@]
Ri16 (@) (@] O (@] (@] O O (@]

Inne maszty dostepne na zapytanie

Seria 1505
Wysokosci

v ' h3: 4595 h3: 5270 h3: 5795 h3: 6320 h3: 6695 h3: 7295 h3: 7595 h3: 7970
podnoszenia

) hi: 2060 hi: 2285 h1: 2460 hi: 2635 hi: 2760 h1: 2960 h1: 3060 hi: 3185 hi: 3285
WV"“I?'Y ) h2: 1400 h2: 1625 h2: 1800 h2: 1975 h2: 2100 h2: 2300 h2: 2400 h2: 2525 h2: 2625
JWYSOROSC hd: 5211 h4: 5886 h4: 6411 hd: 6936 hd: 731 h4: 7911 h4: 8211 hd: 8586 h4: 8886
Oznaczenie typu
producenta:

Ri14 O (@) (@) (@) (@) O (@) O O
Ri16 O (@] (0] O O O O O O
Ri18 O (@) (@) (@) (@) O (@) O O
Seria 1505
Wysokosci

0 Os“.
podnoszenia

) hi: 3385 hi: 3485 hi: 3585 hi: 3685 hi: 3785 h1: 3885 h1: 4035 hi: 4185
WV"“;'Y ) h2: 2725 h2: 2825 h2: 2925 h2: 3025 h2: 3125 h2: 3225 h2: 3375 h2: 3525
wysokosci h4: 9186 h4: 9486 h4: 9786 h4: 10086 hd: 10386 h4: 10686 h4: 11136 hd: 11525
Oznaczenie typu
producenta:

Ri14 (@] O O O O O O =
Ri16 (@) (@] O (@] (@] O O (@]
Ri18 (@] O O O O O O O

Inne maszty dostepne na zapytanie

O Wyposazenie opcjonalne — Niedostepne
h1: Wysoko$¢ masztu (ztozony) h2: Wolny skok h3: Wysokos¢ podnoszenia h4: Wysoko$¢ masztu (maksymalnie roztozony)



WYPOSAZENIE STANDARDOWE | OPCJONALNE

Oznaczenie typu producenta / Wyposazenie

° System automatycznego dostosowania predkosci na zakretach [ ] [ ] [}
Aa’_é Hydrauliczne zabezpieczenie przed przecigzeniem [ J [ J [
g ‘§ Blokada jazdy aktywowana siedzeniem operatora [ ] [ J [ J

= Automatyczna redukcja predkosci jazdy zalezna od wysokosci podnoszenia [ ] [ ] [ ]

4
; Szczelne, bezobstugowe silniki AC: silnik jazdy (5,7 kW) oraz silnik podnoszenia (12 lub 15 kw) [ ] [ J [ J
wv
o Wielofunkcyjny, cyfrowy wyswietlacz [ ) [ J [ ]
o
g System zarzadzania flota myLinde (@] (@] (@]
=
9 Uchwyt dla terminala radiowego O O (@]
Elektryczne sterowanie 180° [ ] [ [
E Joysticki jednoosiowe O O (@]
E - Dzwignia wielofunkcyjna (@] (@] (@)
BB Wskaznik wysokosci podnoszenia powyzej wolnego skoku O O O
EE PowerDrive: Funkcja zwiekszajaca wydajnosc jazdy O O O
_.E Powerlift : Funkcja zwiekszajaca wydajnos¢ podnoszenia O O (@]
= Wstepny wybar wysokosci podnoszenia (@] (@] (@)
Czujnik ochrony regatow O O (@]
£
A4 =
E E Przystosowanie do pracy w chtodni do -30°C O O (@]
'E a
A
® Elektryczny sygnat dzwiekowy i wytacznik awaryjny [ J [} ([
5 Zintegrowana bateria Li-ION [ J [ [ J
= Baterie i prostowniki Li-ION Linde O O (@]
% System wizyjny (wiele rozwiazan kamer) O O (@)
Dwupedatowy system jazdy Linde [ J [} ([
> Amortyzowane stanowisko operatora [ J [ [
g Regulowana kierownica [ ] [ ] [ ]
S Jednopedatowy system jazdy (@] (@] (@)
'g Regulowana piyta podfogowa O O (@]
= Podgrzewane siedzenie O O O
& Pomaranczowy pas bezpieczenstwa O O (@]
Dach ochronny "High Vision" ze wzmocnionego szkta pancernego O O O
- Pochyt karetki widet i zintegrowany przesuw boczny [ J [ J ([
5 tagodne opuszczanie widet, automatyczna redukcja predkosci opuszczania przy zblizaniu do podtoza O O (@]
= System kamer zamontowany na maszcie O O (@]
Automatyczne centrowanie przesuwu bocznego (@] (@] (@)
by Automatyczne poziomowanie widet O O (@]
E-U Zielone koficowki widet O o o
3= Dodatkowy obwod hydrauliczny O O O
Krata ochronna tadunku O O O
I Koto napedowe poliuretanowe o [ ) o
L Koto napedowe o zwiekszonej przyczepnosci O O O
:é Kota napedowe i podporowe poliuretanowe [ ] [ ] [ ]
© ochrona kot podporowych O O (@]
- o
Ey_% Cztery niezalezne uktady hamulcowe. Hamowanie rekuperacyjne i przeciwpradowe. PS P °®
2 E Hamulec podtrzymujacy z automatycznym hamulcem postojowym. Hamowanie wszystkimi kotami
" Reflektory robocze LED na dachu ochronnym O O O
.5 Lampa ostrzegawcza obrotowa/btyskowa (@] (@] (@)
E Swiatlo bezpieczefistwa BlueSpot / TruckSpot (@] (@] (@)
§ Czerwone strefowe linie ostrzegawcze O O (@]

® Wyposazenie standardowe O Wyposazenie opcjonalne



CHARAKTERYSTYKA

Pancerny szklany dach High Vision zapewniajacy
optymalng widocznos¢

Regulowana wysokosciowo ptyta pedatow zapewniajaca
maksymalny komfort operatora

Bezwysitkowa i efektywna obstuga tadunku

Szybki dostep do wszystkich podzespotéw serwisowych

Zastrzegamy sobie prawo do zmian w celu ulepszenia produktu. llustracje i specyfikacje techniczne moga zawiera¢ opcje H
i nie sa wigzace dla rzeczywistych konstrukgji. Wszystkie wymiary podlegaja standardowym tolerancjom. "E

Bezpieczenstwo

— Hamulce kot fadunkowych (system hamowania wszystkich két) w standardzie, krétka droga
hamowania niezaleznie od masy tadunku i pozycji masztu
— Linde Curve Assist automatycznie dostosowuje predkos¢ jazdy do kata skretu kierownicy
— Zoptymalizowana widocznos¢ dookolna dzieki podwyzszonej pozycji siedzacej operatora
i ulepszonemu projektowi stanowiska pracy
— Opcjonalne systemy wspomagajace, takie jak Linde Rack Protection Sensor i Linde Safety Guard
— Dodatkowa ochrona operatora dzieki pancernemu szklanemu dachowi High Vision
i ochronie barku
— Szeroka gama opdji ostrzegawczych i oswietleniowych zapewnia zwiekszong widocznos¢ wézka

Ergonomia

— W pefni odsprzegniete stanowisko operatora i amortyzowane siedzenie minimalizuja drgania

— Przestronne stanowisko operatora zapewnia duzo miejsca do przechowywania
i swobode ruchéw

— Indywidualnie requlowane elementy, takie jak kierownica, siedzenie i ptyta pedatéw (opcja),
zapewniaja optymalng tatwos¢ obstugi

— Ergonomicznie rozmieszczone i intuicyjne elementy sterowania

— Szeroki, nisko osadzony stopier wejsciowy z powierzchnia antyposlizgowa zapewnia
bezproblemowe wsiadanie i wysiadanie operatora

Obstuga

— Opcjonalne funkcje Powerlift i PowerDrive zwiekszajace predkos¢ podnoszenia i jazdy

— Krétka dtugos¢ catkowita umozliwia precyzyjne manewrowanie w ciasnych
przestrzeniach

— tatwa obstuga tadunku dzieki systemowi Linde Load Control i podwdjnym pedatom jazdy

— Baterie Li-ION o wysokiej efektywnosci energetycznej z elastycznymi opcjami tadowania
oraz opcjonalna wymienna baterig do pracy wielozmianowe;j

— Nowoczesny 4,3-calowy wyswietlacz dotykowy prezentuje wszystkie istotne
informacje o waézku

Serwis

— Solidna konstrukcja i bezobstugowe podzespoty zapewniaja maksymalng dostepno$¢ wézka

— tatwy dostep do wszystkich podzespotoéw serwisowych skraca czas przegladéw i konserwadji

— Integracja z procesami cyfrowymi i modutowa budowa zapewniaja maksymalng
elastycznos¢ adaptadji

— Innowacyjna architektura E&E oraz opcjonalna transmisja danych wspieraja zdalng
diagnostyke

— Rozbudowana, regionalna sie¢ serwisowa Linde MH gwarantuje szybkie wsparcie techniczne

@ linde-mh.pl R linde-mh.shop

Linde Material Handling Polska Sp. z 0.0.

Linde Material Handling Centrala: 03-044 Warszawa, ul. Plochocifiska 59, tel.: (22) 420 61 00, fax: (22) 420 61 01

0ddziat: 80-175 Gdansk, ul. Jabtoniowa 46A, Panattoni Park Gdansk 11, Budynek 1, tel.: (58) 350 61 00, fax: (22) 420 61 01
0ddziat: 62-080 Tarnowo Podgdrne k. Poznania, ul. Skrajna 5, Sierostaw, tel.: (61) 650 94 00, fax: (61) 650 94 01
0ddziat Sosnowiec, Filia Rzeszow, 35-213 Rzeszow, ul. Kapitatowa 4, tel. (32) 774 75 00

° 0ddziat: 41-208 Sosnowiec, ul. Inwestycyjna 7, Panattoni Park Sosnowiec V, Hala J, tel.: (32) 774 75 00, fax: (32) 774 75 01
0ddziat: 55-095 Mirkow k. Wroctawia, ul. Dtuga 2, tel.: (71) 710 38 00, fax: (71) 710 38 01

%Infolinia: 801888 808 @ www.linde-mh.pl E www.linde-mh.shop/pl-pl DS_Ri14-Ri18_1121_pl_B_0526_002



